   SZM-II型闸门开度测量仪
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         徐州江海传感控制技术有限公司
一、概述：


SZM—II型闸门开度仪，连接多圈绝对值编码器；仪表有4位高亮度数码管显示，4个预设位置开关（继电器），可以测量多种启闭机的闸门开度(包括钢丝绳多层缠绕)；因是绝对值测量，故所有位置均数字对应，无零点漂移、信号干扰等问题，能适用于较强的干扰场合，确保长时间无故障运行。

二．介绍：

1．工作参数：

*输入信号：绝对型编码器

*工作电压：AC220V

*编码器电源：适用于编码器工作电源5VDC。

*输出形式：4个预设位置输出。


*环境温度：－10~60℃

*相对湿度：< 90﹪

*传输距离: 编码器至仪表连接距离为100米。
*精确单位：厘米。
*外形尺寸：150（宽）×75（高）×160（深）。
2．功能介绍：
*数码显示：  4位数码显示。
*圈长设置：   旋转编码器每圈长度设置；直线编码器总长设定(即量程设定)。

*正反向设置：编码器正反向设置。

*开关设置：  4个预设开关面板设置，开关形式设置（>=或<=时，继电器动作）。

*非线形设置：可设3段非线形设置或现场修正，可用于卷扬叠层、弧形闸门等设置。
三、仪表参数设置：
1. 按键说明：
	操

作

键
	1设置键
[image: image1.png]SET





	按键一下进入设置状态，显示EE00

	
	2左移键
[image: image2.png]



	在设置状态下，按键一下四位数码管中四位数一次闪烁

	

	
	3增加键
[image: image3.png]



	在设置状态下，按此键增加参数值（数码管闪动的项增加数值）

	
	4确定键
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	在设置状态下，按此键代表设置完成，退出


2．用户使用操作说明：
此表共有4个预设位置开关输出，对应关系如下：

	仪表数码显示
	对应前面板发光灯
	对应后面板开关
	内容

	EE01
	P1
	P1
	第一报警设定值

	EE02
	P2
	P2
	第二报警设定值

	EE03
	P3
	P3
	第三报警设定值

	EE04
	P4
	P4
	第四报警设定值

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


操作：按[image: image5.png]SET




键一下，显示“EE00”, 再按[image: image6.png]


键一下（[image: image7.png]


键为数字增加键，每按一次则数字依次从0—9循环改变），此时显示“EE01”,接着按[image: image8.png]ENT




键一下，则进入了“第一报警设定值” ，在“第一报警设定值”里，请结合[image: image9.png]


键与[image: image10.png]


键，来修改参数，参数修改完毕后，按[image: image11.png]ENT




键一下退出（修改后的参数，由仪表自动保存），这样“第一报警设定值”就设置完成，同样如要修改“第二报警设定、第三报警、第四报警设定等值”，操作同上面一样。

用户注意事项：
1、 用户操作时要知道每个预设开关所对应的闸门控制项（如充水、上限、下限等等，才可自行操作）。

2、 显示器安装和使用过程中，特别应注意防雨、防晒，防摔打、撞击，要采取一定的保护措施。
3、 &为了更好的保护仪表，注意在不使用时及时拔掉220V交流供电插头，以防雷击。
以下步骤为技术人员操作，非技术人员请勿操作：
一、设置项说明：
	仪表数码显示
	作用

	EE60
	设置数字正反向及传感器源码一周所转的数（厂家提供此参数）

	EE61
	现场要求传感器旋转一周所转的数和现场要求的最大扬程

	EE62
	继电器控制设置（设置参数 >=或<=时，使继电器动作）

	EE63
	三段折线功能设置（“-On-”时打开，“-OF-”时关闭）

	
	


若要操作以上仪表数据设置，必须同时按[image: image12.png]


键和[image: image13.png]


键后同时松开，进入密码设置项，此时数码管显示“0000”，请结合[image: image14.png]


键和[image: image15.png]


键，输入密码“1111”后，按[image: image16.png]ENT




键退出，才能进行以下数据项设置，否则无法进行设置。
密码输入完成后进行具体设置方法如下：
1、按[image: image17.png]SET




键一下，显示“EE00”, 请结合使用[image: image18.png]


键和[image: image19.png]


键,修改“EE00”使其变为“EE60”后，按[image: image20.png]ENT




键一下后，此时显示“H”或“L”(H:代表正转。L:代表反转)，据现场要求来选择是正转还是反转，再按[image: image21.png]ENT




键一次，进入传感器源码一周所转的数设置（此传感器源码一周所转的数为          ），最后按[image: image22.png]ENT




键退出设置。
2、按[image: image23.png]SET




键一下，显示“EE00”, 请结合使用[image: image24.png]


键和[image: image25.png]


键,修改“EE00”使其变为“EE61”后，按[image: image26.png]ENT




键一下后，此时数码管显示四位数，请结合使用[image: image27.png]


键和[image: image28.png]


键，修改数字（此参数为现场要求一圈所转的数，如要求一周转32公分，则输入0032），再按[image: image29.png]ENT




键一次，进入扬程设置，请结合使用[image: image30.png]


键和[image: image31.png]


键设置扬程（如现场要求扬程为15米，则输入15.00，最好输入扬程值要比实际要求大一些如16.00米），最后按[image: image32.png]ENT




键退出设置。
3、按[image: image33.png]SET




键一下，显示“EE00”, 请结合使用[image: image34.png]


键和[image: image35.png]


键,修改“EE00”使其变为“EE62”后，按[image: image36.png]ENT




键一下后进入继电器控制设置，设置如下：
	仪表数码显示
	操作键
	操作具体说明

	
	
[image: image37.png]


键
	
[image: image38.png]


键
	
[image: image39.png]ENT




与
[image: image40.png]SET




键结合使用


	

	EE01
	<=
	>=
	退出到下一级设置
	设置<=（小于等于）时，EE01中设置的参数会在<=时使继电器动作；设置>=(大于等于)时，EE01中设置的参数会在>=时使继电器动作。

	EE02
	<=
	>=
	退出到下一级设置
	设置<=（小于等于）时，EE02中设置的参数会在<=时使继电器动作；设置>=(大于等于)时，EE02中设置的参数会在>=时使继电器动作。

	EE03
	<=
	>=
	退出到下一级设置
	设置<=（小于等于）时，EE03中设置的参数会在<=时使继电器动作；设置>=(大于等于)时，EE03中设置的参数会在>=时使继电器动作。

	EE04
	<=
	>=
	退出到下一级设置
	设置<=（小于等于）时，EE04中设置的参数会在<=时使继电器动作；设置>=(大于等于)时，EE04中设置的参数会在>=时使继电器动作。

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


——  此项需按现场实际要求来自行设置，以控制4组预设开关的吸合状态。
4、按[image: image41.png]SET




键一下，显示“EE00”, 请结合使用[image: image42.png]


键和[image: image43.png]


键,修改“EE00”使其变为“EE63”后，按[image: image44.png]ENT




键一下后进入设置，此时显示“-on-或-oF-”, 请结合使用[image: image45.png]


键和[image: image46.png]


键,使其设成“-oF-”后，按[image: image47.png]ENT




键退出。（如果您不幸进入“-C1-” “-b1-”或其它设置项请结合[image: image48.png]SET




键与[image: image49.png]ENT




键使其退出后，重新设置，直到成功。）
5、按[image: image50.png]SET




键一下，显示“EE00”,请 结合使用[image: image51.png]


键和[image: image52.png]


键,修改“EE00”使其变为“EE66”后，按[image: image53.png]ENT




键一下后进入设置，此时四位数码管显示的为零点长度，一般设置成0020即可。
以上为直线设置（常用设置方式）方法，确保设置正确后，就可旋转传感器到零点，即仪表显示为“0.00”（如此时传感器已安装好，可松动与传感器相连的联轴器并转动，直至仪表显示“0.00”）， 并正确安装
和固定好传感器后，仪表通电，就可提升闸门测试了。
二、曲线设置：

1. 直线工作状态，不要打开非线性曲线功能（即“EE63” 中设置为“-oF-” ）
2. 在打开非线性设置状态时（即“EE63” 中设置为“-on-” ），可以先用等比例的直线参数输入，然后通过计算设入非线性参数；
也可以制定表格如下：
	预设值
	C1
	C2
	C3

	现场实际值
	B1
	B2
	B3


先以假设等比例的直线参数输入（C1~C3与b1~b3同），将运动物体从0开始移动到C1~C3和现场实际值（新的b1~b3值），然后进入非线性设置组，将C1,C2，C3和b1,b2,b3值输入。设定也可以少于3段，如小于3段，在设定的最后一组数据后面，均以最后一段的比率线性计算。
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